Sammanfattning

Forelasning 12a - Digitalteknik

I boken: avsnitt 5.4 (utspritt

i Hemert)

Standardkomponenter

Syftet med foreldsningen &r mota nagra av de vanligaste standardkomponenterna samt att se
Att forsta an-

hur de kan konstrueras med hjilp av vara tidigare kombinatoriska metoder.

vandbarheten av en standardkomponent, som kan losa manga olika problem beroende pa hur
den anvéands. Dessa komponenter &r ocksa grunden till mer komplicerade system som vi méter

framover.

PLA: En PLA (Programmable Logic Array) dr en programmerbar krets som innehaller tva

grind-nivaer med

e 1 insignaler och m utsignaler
e en AND area

e cn OR area

Det totala antalet implikatorer som kan anvidndas beror pé storleken av PLA-kretsens AND area.
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Multiplexer: En multiplezer (Datavéiljare), eller switch, &r en krets dir L bitar véljer ut en av
K = 2% insignaler.
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Utsignalen ges av
Y= T(cp—1,.c0)

dér ¢ avbildar bindra vektorer till heltalsvérde.

Tri-state buffer: En three-state utgang (tri-state buffer) dr en passage med en kontrolsignal
¢. Om ¢ =1 ar den aktiv och sldpper igenom, annars &r utsignalen hdgohmig (avbrott).
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Demultiplexer: En demultiplexer, eller adressavkodare, adr en krets dér L bitar véljer en av
K = 2% utsignaler.
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Utsignalen ges av

{x, om ¢(cr—1,...,¢0) =1
Yi =

0, annars.

ROM (Read Only Memory) Bestar av en 2% x m matris av minnesceller (m;;) satta till 0 eller 1.
En adressavkodare véljer ut en rad i matrisen som lidses ut som utsignalvektorn (by,—1, ..., b1,bp).

Andra standardkomponenter (se exempelvis labbkompendium): ridknare, skiftregister, heladder-
are, ALU, micro controller (labb 5-6).



